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80G雷达物位计

         

远红外波相交叠的波长范围，因而兼有两种波谱的特点。本产品76-81GHz波段是人类目前为止了解和应用

开发最少的区域。

什么是毫米波电磁波：通常将30-300GHz的频域（波长为1~10毫米）的电磁波称毫米波，它位于微波与

工作原理

     

标探测、强烟雾粉尘环境下，远距离成像、多光谱成像等方面有重要的应用，且能够探测比微波雷达更小的

目标和实现更精确的定位，具有更高的分辨率和更强的保密性。

调频波FMCW雷达产品（也称毫米波雷达），由于采用比Ku波段雷达频率更高的毫米波波段，在远程目

设计特点

 很好的瞬态性能:基于自研的CMOS毫米波射频芯片，实现更紧凑的射频架构，更高的信噪比。

 5GHz工作带宽，使产品拥有更高的测量分辨率与测量精度。

 相干性：相干电流驱动的偶极子震荡产生或是相干的激光脉冲非线性差频效应产生；

 低能性：毫米波光子能量只有几个毫电子伏，不会出现X射线电离和破坏待检测物质的现象，因

此不易破坏待检测物质。

 强穿透性：对于非极性物质有很强的穿透力，许多非金属非极性材料对本波段射线吸收较小，因

此，可用于探测材料内部结构。例如，陶瓷/硬纸板/塑料制品/泡沫等对本波段电磁辐射是透明的，也可

用于机场/车站安全监测，比如探查机械/爆炸物和毒品，或用于电路板焊接检测。

 易被极性分子吸收：本波段在非均匀的物质中有较少的散射，能够探测和测量水汽含量等。也可

通过分析它们特征谱研究物质成分或进行质量控制。
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

雷达、导波雷达不可比拟的优势，极窄的波束和穿透能力，更能适应超复杂的工况，而不减弱测量性能。

作为用于工业测量领域的80GHz波段雷达，高精度、非接触式物位和液位测量，具有其他普通微波脉冲

 量程大，盲区小。最大量程可以达到120m,盲区可以做到8cm。

 波束角小，天线尺寸小，便于安装。受罐体接管尺寸、障碍物干扰影响小。

 波长更短，在固体表面具有更好的反射特性，因而不需要特别的使用万向法兰来进行瞄准。

 支持远程调试与远程升级，方便现场人员维护工作。
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技术参数

典型应用

电磁波发射角小于3°，适合于狭窄空间或者导波管测量

适用于超大储罐（150m）和小型储罐（盲区小）

高精度、高卫生等级等场合测量

过程条件复杂（搅拌、加热棒、人梯、浮顶、强粉尘、强蒸汽等）场合

发射频率 76GHz～81GHz,调频扫描频率宽度5GHz

天线形式 透镜式天线、防腐型透镜天线

天线材质 PTFE、304+PTFE

测量范围 0.08～150m

测量精度 0.05%～0.1%F.S

供电电源 24VDC、 220V AC

信号输出 4...20mA/HART/RS485/Modbus...

过程温度 -40～+130℃,  -40～+260℃（≥260℃可定制） 

过程压力 -0.1～2.0MPa

过程连接 螺纹、支架、法兰、卫生卡箍(可选) 

防护等级 IP 65、IP 67、IP 68(可选)

防爆等级 ExiaⅡCT6 Ga, ExdⅡCT6 Gb(详见证书)

※备注: 可根据用户具体要求定制设计产品!



选型举例:   1CC223VAPMA1000

产品选型

天线形式/尺寸/材质

透镜天线

透镜天线+配防护罩

特殊定制型

透镜天线+防腐型天线

透镜天线+天线散热膏

透镜天线+石英隔离法兰盘

A     

B      

     

D     

E      

Y   

C 

过程连接

输出/供电

4~20mA/24VDC两线制

4~20mA/24VDC/Hart两线制

4~20mA/220VAC/Hart四线制

RS485/Modbus

2

3

4

5

螺纹连接:G1½A

法兰连接:DN50

法兰连接:DN100

法兰连接:DN150

万向法兰连接

卡箍安装

支架安装

特殊定制型

法兰连接:DN80

(808/809)

(810)

(水利雷达)

Y

A     

B      

      

D     

E      

F     

G

H  

Y   

C

密封 

Viton 

Kalrez 

特殊定制型

V     

K 

Y   

过程温度

-40~+100℃

-40~+250℃

-40~+400℃

特殊定制型

-40~+130℃

1

3

4

Y   

2

过程压力

-0.1~+0.3MPa

-0.1~+2.0MPa

特殊定制型

-0.1~+4.0MPa

1

2

Y   

3

外壳材质/防护等级

铝/IP67

铝(双腔)/IP67

不锈钢304/IP68

特殊定制型

A

D

S

Y   

防爆等级

标准型

本安型/Exia IICT6

本安型+隔爆型/Exd[ia] IICT6

特殊定制型

P

L

G

Y   

电缆进线

M20×1.5

1/2"NPT

特殊定制型

M

N

Y

现场显示/编程

带
不带

A

X

量程(单位:cm)

......X
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1   量程30m

2   量程60m

3   量程80m

4   量程120m

0   特殊定制

测量范围



     RD900根据设置执行物位/液位测量任务，这些设置可通过本地显示模块（按

键和一块128×64点阵LCD构成。

LDM)进行修改。LDM由4个

系统提供5种操作界面模式：

【测量界面Run Mode】：显示系统运行状态和当前测量数据；

【回波界面Echo Mode】：显示系统当前测量的回波情况；

【历史界面Memo Mode】：显示系统运行记录的历史测量数据；

【设置界面Setup Mode】：设置系统运行的各类数据参数；

【输入界面Input Mode】：输入参数的数值，数字或字符；在不同的操作模式下的4个按键的功能也不同。

键盘 功能

ESC -切换进入回波曲线界面

 UP -NULL

 DN -NULL

ENT -切换进入设置参数界面

◎ 测量界面显示如下:

按键说明

测量界面说明
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仪表调试



◎ 在测量界面下，按【ESC】键进入回波界面

回波界面中,特别地:

    ①数字表示量程内最大的回波强度（并不一定是当下算法选中的回波），良好的金属反射板，回波强度

应该在70dB左右，回波强度如果小于30dB,表明回波信号较弱,需要技术人员进行相应的排查。

键盘 功能

ESC -切换进入测量界面

 UP -切换回波强度显示单(dB/)

 DN -显示/隐藏阈值曲线

ENT -NULL

 ◎ 

◎ 

◎ 

◎ 

◎ 

◎ 

◎ 

◎ 

实时值：表示系统实时测量结果；该结果是由从传感器参考点到料位面的实时距离信息换算而来，换算                  

方式是由传感器模式与高低位调整点共同决定。

温度：表示信号处理板的温度。

 版本号：表示具体的产品型号。

 通信状态：系统通信状态的心跳指示，1S闪烁一次为正常状态，如果不闪烁或很长时间才闪烁一

       一次，表明通信存在故障。

 单位：表示系统测距单位。

 电流值：表示待测模拟量对应的理想4-20ma电流输出值，是系统根据高低位调整点以及4-20mA电

       流输出函数自动进行换算而得到。

 故障码：具体含义参见附录 A。

 阻尼值：实时值经过阻尼滤波器后平滑输出的结果。

    

回波界面说明
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◎ 由测量界面，按【ENT】进入设置界面，如下图显示：

【基本设置】

    菜单项包含仪表正常运行所需的基本功能选项，如下表所示。在一般的工况中，通过这些参数设置，可

以实现仪表的快速启动。选中【基本设置】，按【ENT】进入选项界面，选项列表如下表所示：

【显示】

    菜单项可以实现【距离单位】、【温度单位】和【显示语言】的切换。选中【显示】，按【ENT】进入

选项界面，选项列表如下表所示：

默认位置 母菜单项 子菜单项

距离单位 m、cm、mm、ft、in

温度单位 C、K

显示语言 中文、英文

默认位置 菜单项

容器类型

介质类型/介电常数

低位调整

高位调整

阻尼时间

传感器模式

键盘 功能

ESC -切换进入测量界面

 UP -向上移动选择条目

 DN -向上移动选择条目

ENT -进入所选条目子界面

设置界面说明
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【诊断】

    菜单项可以实现当前、历史数据的统计，归纳总结工况现场环境，选中【诊断】，按【ENT】进入选项

界面，选项列表如下表所示：

默认位置 菜单项

历史测量峰值

历史温度峰值

历史进料速率

历史进料速率

回波曲线

历史时间

历史曲线

【专业设置】

    选中【专业设置】，按【ENT】进入选项界面，选项列表如下表所示。专业设置最好由对雷达工作原理

较为熟悉的专业人员操作。

默认位置      菜单项

盲区设定

量程设定

恢复出厂

总线地址

距离偏移

电流输出函数

4mA位置

20mA位置

电流仿真

虚假回波学习

虚假回波区域

虚假回波模式

进料速率

出料速率

故障输出电流

故障定时器
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【信息】

    选中【信息】，按【ENT】进入选项界面，【信息】菜单有以下选项，如下表所示：

默认位置  菜单项

显控版本

主机版本

传感器型号

传感器标签

参数名称

容器类型

 RD9X0（固体）  RD9X2（固体） RD9X1（液体）

大容积仓
进出料速率：0.1m/min

阻尼时间：60s
进出料速率：0.1m/min

阻尼时间：60s

中等容积仓*
进出料速率：1m/min

阻尼时间：10s
进出料速率：1m/min

阻尼时间：10s

细高仓
进出料速率：10m/min

阻尼时间：0s
进出料速率：10m/min

阻尼时间：0s

小盲区
进出料速率：1m/min

阻尼时间：10s
进出料速率：1m/min

阻尼时间：10s

演示 阻尼时间:0s 阻尼时间:0s

【介质类型/介电常数】

    介质类型与介电常数主要影响回波算法的选择，需要根据实际应用进行设置。

介质类型 RD9X0/X2(固体) 介电常数 RD9X1(液体)

粉料* 介电常数>10*

小块固体 3-10

大块固体 <3

菜单选项操作说明

  基本设置菜单说明

    
仪表上电，显示屏进入测量界面，按【ENT】键，进入【基本设置】菜单。

除非特殊说明，带*表示选项默认设置。

通过基本设置,可以实现仪表的快速启动。

【容器类型】

    进入【基本设置】菜单，选中【容器类型】，按【ENT】按键，进入容器类型选择菜单。选择不同的容

器类型，系统默认参数会按照下表方式进行调整。
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【低位调整】

    即低位调整点，具体的定义参见下图。

低位调整编辑界面与定义

默认100%

默认0%

高位调整

低位调整

传感器参考点

量程

距
离

物
位

空
高

低位调整说明

【高位调整】

    即高位调整点。

RD900

参数名称 低位调整

参数范围（m） 1～量程 1～量程 1～量程

默认值（m） 30 60 120

关联配置

1.如果设置的低位调整<高位调整+0.5,则低位调整=（高位调整+0.5）；

2.当电流输出函数为物位，改变低位调整会自动改变4mA位置；

3.当电流输出函数为空高，改变低位调整会自动改变20mA位置；

选项意义
1.当电流输出函数为物位时,低位调整点和4mA位置对应；

2.当电流输出函数为空高时,低位调整点和20mA位置对应；

特别事项 低位调整点与量程无关，只影响物位的计算与模拟量（电流）的输出值
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阻尼时间编辑界面与含义

关联配置

1.   如果设置的高位调整>（低位调整-0.5),则高位调整=（低位调整-0.5）；

2.   当电流输出函数为空高，改变高位调整会自动改变4mA位置；

3.   当电流输出函数为物位，改变高位调整会自动改变20mA位置；

选项意义
1.   当电流输出函数为空高时，高位调整和4mA位置对应；

2.   当电流输出函数为物位时，高位调整和20mA位置对应；

特别事项 高位调整与盲区设定无关，只影响空高的计算与模拟量（电流）的输出值

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 高位调整

参数范围（m） 0～（低位调整-0.5） 0～（低位调整-0.5） 0～（低位调整-0.5）

默认值（m） 0 0 0

高位调整说明

【阻尼时间】

    【阻尼时间】的作用是平滑测量结果中的突变，也就是阻尼滤波器。例如，阻尼时间为2秒，被测物体

位置在t时刻发生阶跃变化，测量输出值会缓慢发生变化，在第一个2秒内，完成63.2%的变化，并在第10秒

(5倍的设置值)跟随到实际位置，如下图所示。

L
ev

el
(m

)

Time(s)
0.5                  1                   1.5                   2                   2.5                  3                  3.5

9

8

7

6

5

4

3

2

1

0

oringinal  curve

smoothed  output

阻尼时间说明

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 阻尼时间

参数范围（s） 0～600(显控端)

默认值（s） 60

关联配置 无

选项意义 阻尼输出，提升信号稳定性

特别事项 无
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参数含义

默认100%

默认0%

高位调整

低位调整

传感器参考点

量程

距
离

物
位

空
高

【传感器模式】

传感器模式编辑界面

    可以根据现场需要，选择距离信息在测量界面的输出形式。核心参数是传感器参考点到料位的测试距

离。下表给出了实时值具体的计算公式。

传感器模式含义说明

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 传感器模式

默认值 距离

关联配置 无

选项意义

距离模式:实时值=距离

物位模式:实时值=低位调整-距离（最小为0）

空高模式:实时值=距离-高位调整（最小为0）

特别事项
如果距离>低位调整，物位=0;
如果距离<高位调整，空高=0;
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显示菜单操作说明

距离单位编辑界面

温度单位编辑界面

【距离单位】

    决定测量界面实时值和阻尼值的单位，默认单位米。进入【显示】菜单，选中【距离单位】，显示如下：

【温度单位】

    决定测量界面温度的显示单位，默认单位℃。进入【显示】菜单，选中【温度单位】，显示如下：

【显示语言】

    决定所有界面的显示语言以适用于不同国家的用户，目前支持中文与英文，默认为中文。进入【显示】

菜单，选中【显示语言】，显示如下：

显示语言编辑界面
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【历史测量峰值】

    可以统计仪表出厂后测量结果的最高值、最低值。测量结果是指模拟量（物位、距离、空高）。进入

【诊断】菜单，选择【历史测量峰值】菜单，选中【Read】，可以读取历史最低、历史最高的测量值，选中

【Clean】清除历史统计值，清除之后，此前历史记录将被清除，系统重新开始统计。界面显示如下：

诊断菜单操作说明

历史测量峰值显示界面

【历史温度峰值】

    可以统计仪表出厂后核心电路板上运行温度的最高值、最低值。操作方式参见【历史测量峰值】。

历史温度峰值显示界面

【历史进料速率】

    可以统计仪表出厂后进料速率的最高值、最低值。操作方式参见【历史测量峰】。

历史进料速率显示界面
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【历史出料速率】

    显示如下，具体含义与【历史进料速率】相反。

历史出料速率显示界面

【回波曲线】

    见“回波曲线界面说明”。

【历史时间】

    该选项的作用是设定【历史曲线】界面中所要查看的历史时间范围。具体显示如下：

历史时间编辑界面

注：时间设定范围为2-360之间的偶数，单位是小时。

【历史曲线】

    根据当前的传感器模式，记录传感器测量值，在【历史时间】范围内进行统计，绘制成曲线。具体显示

如下：

历史曲线显示界面
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注：向右，显示的是越新的数据，左上角的数字表征历史测量最大值，右上角数字表征设定的【历史时

间】。最多统计360小时，即15天。

【盲区设定】

    进入【专业设置】菜单，选中【盲区设定】，按【ENT】按键，进入选项编辑盲区范围，显示如

下图所示。具体含义参见下表。

盲区设定编辑界面

专业设置菜单操作说明

RD9X0（固体） RD9X1（液体） RD9X2（固体）

参数名称 盲区

参数范围（m） 0～(量程-0.5) 0～(量程-0.5) 0～(量程-0.5)

默认值（m） 0.3 0.08 0.6

关联配置 如果设置的盲区>（量程-0.5),则盲区=（量程-0.5)。

选项意义 算法处理时会忽略盲区之内的回波，可以通过此选项避开近端的干扰信号。

特别事项
此盲区并非指仪表的近端测量极限，只用作限定算法区域。仪表测量极限请参见技

术规格一节。

盲区说明

【量程设定】

    为了测量得到正确的结果，需设置仪表的量程范围，具体含义参见下表。

量程设定编辑界面
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量程说明

RD9X0（固体） RD9X1（液体） RD9X2（固体）

参数名称 盲区

参数范围（m） 1～60 1～30 1～120

默认值（m） 60 30 120

关联配置
1.如果设置量程<（盲区+0.5m),则量程自动设置为（盲区+0.5m)。

2.当电流输出函数为距离时，修改量程自动改变4ma 对应值。

选项意义
算法处理时会忽略量程之外的回波，合理设置量程可以避开多次反射干扰以及可能的

范围之外的干扰信号。

特别事项
此量程并非指仪表的远端测量极限，只用作限定算法区域。仪表测量极限请参见技术

规格一节。

注：盲区与量程决定了算法应用的具体范围，可以通过合理设置，规避干扰与虚假回波，实现快速且稳

定的测量。

【恢复出厂】

    用于恢复仪表出厂设置。恢复时间大概15s 至20s，恢复出厂设置后，系统将自动跳转到测量界面。当

因不恰当的操作导致仪表无法正常测量，建议先使用该选项，具体显示如下：

恢复出厂界面

【总线地址】

    根据仪表支持的通讯协议，设定具体的【总线地址】，将仪表并入现场的总线上。具体显示如下：

总线地址编辑界面

16
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RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 总线地址

参数范围（s） 1-247（仅适用于Modbus）

默认值（s） 1

关联配置 无

选项意义 设置仪表的RS485通信地址/HART通信地址

特别事项 无

总线地址说明

【距离偏移】

    用于修正传感器的参考点，界面显示如下图。仪表默认的参考点在出厂时被调校到如下图a点所

示的位置。如果想将参考点向下调校到b点，则在设置中输入h1,如果想向上调教到c点，则输入-h2。

c

a

b

h 1

h 2

距离偏移编辑界面

距离偏移说明

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 距离偏移

参数范围（m） -10～10

默认值（m） 0

关联配置 无

选项意义 修正传感器的参考点

特别事项
若要输入负数，先把光标移动到最高位，按【up】输入负号，再向右移位输入具

体数值，最后按【ENT】确认。
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电流输出函数编辑界面

①  传感器参考点                  ②  高位调整

③  20mA，100%                    ④  4mA,0%

⑤  低位调整

不同选项下面，4ma位置，20ma位置，低位调整，高位调整的对应关系如下图所示:

电流输出函数示意图

【电流输出函数】

    决定了总线上4-20ma的输出电流，根据实时值，电流输出函数，4/20ma位置，可以线性换算得到理论的

环路电流输出值，电路按换算后的结果在总线上输出电流。界面显示如下：

物位

③

⑤ ④

①

②

③

④

空高

③

④

距离

电流输出函数说明

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 电流输出函数

默认值 物位

关联配置

4mA 位置总结如下:

当电流输出函数为距离，4mA 位置=量程；

当电流输出函数为物位，4mA 位置=低位调整；

当电流输出函数为空高，4mA 位置=高位调整；20mA 位置总结如下:

当电流输出函数为距离，20mA 位置=0 米；

当电流输出函数为物位，20mA 位置=高位调整；

当电流输出函数为空高，20mA 位置=低位调整；

选项意义 设置模拟量输出的方式

特别事项 上述“关联配置”为系统默认对应关系，单独更改4/20ma 位置会改变默认设置。

18
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【20mA位置】

    含义解读参见【4mA 位置】，界面显示如下：

20mA位置编辑界面

【4mA位置】

    即模拟量的0%位置，用户可以根据实际需要自定义4mA位置，该设置优先级高于电流输出函数给出的默

认对应关系，界面显示如下：

4mA位置编辑界面

【电流仿真】

    使环路电流固定输出一个特定的电流值，用于检查4-20ma输出回路电流是否准确无异常，界面显示如下：

电流输出函数编辑界面
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手动输入值说明

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 电流仿真

参数范围（mA） 4～20mA

默认值（mA） 4

关联配置

选项意义 手动设定电流的输出值，检查4-20ma 输出回路电流是否准确无异常。

特别事项

使用步骤如下：（1）界面设定自定义电流值。

（2）不要退出【电流仿真】界面，此时用电流表测量相应4-20ma输出端子电流

值。

（3）测量完成后退出【电流仿真】界面，系统重新回复正常模拟量输出的工作状

态。

【虚假回波学习】

    可以学习包含已知障碍物的容器中的虚假回波，并形成背景噪声的筛除曲线（阈值曲线TVT）,学习虚

假回波之前需要设置好【虚假回波模式】和【虚假回波区域】。菜单显示如下图所示：

虚假回波学习界面

【虚假回波区域】

    可以设定需要虚假回波学习的范围，当【虚假回波模式】为“选择区域”或者“排除区域”时有效。界

面显示如下：

虚假回波区域界面
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【虚假回波模式】

    可以选择全程、选择区域和排除区域三种方式。选择区域和排除区域需要与 【虚假回波区域】配合使

用，可以实现不同范围内的虚假回波学习或者删除。界面显示如下：

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 虚假回波区域

参数范围（m） 开始：0～量程；   结束：（开始+0.1)～量程

默认值（m） 0

关联配置 无

选项意义 设置虚假回波学习或者删除的起始终止点

特别事项 当【虚假回波模式】为“选择区域”或者“排除区域”时有效

回波区域说明

注：模式默认值是“全程”。例如：工况中距离仪表2m-4m范围内有干扰信号，此时需要新建TVT曲线以压制

干扰，具体操作步骤总结为：

 （1）在【虚假回波模式】选择“选择区域”；

 （2）在【虚假回波区域】设定的开始是2m，结束是4m； 

 （3）在【虚假回波学习】中，选择“新建”，确认，待“ok”提示，表明TVT曲线新建成功。下图给出的

实际虚假回波学习的原理与效果。通过图中可以看到，学习后的虚假回波曲线完美的覆盖在实时测量曲线之

上，使得只有真正的料位回波显露出来。用户可以通过回波曲线界面进行观察，也可以通过上位机进行更为

全面的分析。

虚假回波模式界面

虚假回波学习前示意图

虚假回波 物位回波默认TVT

0                2                 4                6                 8  (m)

70
60

50

40

30
20

10
0

-10

Amp

传感器

阻碍物3m

物位6m

低位调整=9m
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其他不同选项组合下的意义如下：

虚假回波模式说明

虚假回波学习后示意图

0          2           4          6  8  (m)

虚假回波设置   （2-4）m虚假回波

物位回波

虚假回波

默认TVT

学习TVT

70

60

50

40

30

20

10

0

-10

Amp

全程 选择区域 排余区域

新建 全量程内学习虚假回波
2m～4m范围内学习虚假回

波; 其余区域维持原状

全量程内，在2m～4m区域外学习虚假回

波;2m～4m 区域内虚假回波维持原状。

清零 清零全量程内的虚假回
波

清零2m～4m范围内虚假回

波;其余区域维持原状

全量程内，在2m～4m区域外学习虚假回

波;2m～4m 区域内虚假回波维持原状。

【进料速率】

    用于调整仪表对实际料位增加时的响应速率，进料速率设置变更时，响应速率自动发生变更。界面显示

如下：

进料速率编辑界面
【出料速率】

   【出料速率】与【进料速率】相对应，界面显示如下：

出料速率编辑界面
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进出料速度说明

RD9X0 RD9X1 RD9X2

参数名称 进料速率、出料速率

参数范围（m/min） 0～300

默认值（m/min） 0.1

关联配置 无

选项意义 设置物料跟踪的响应速率

特别事项

1.在跟踪模式下才有效；

2.容器类型的选项中包含了系统的对进出料速率的默认设置，用户可以根据现场

实际情况在此菜单中设定合适的进出料速率覆盖仪表默认设置，使得仪表对物位

的响应更为及时精准。

【故障输出电流】

    可以设置仪表遇到丢波故障时，实际输出电流值。具体故障码参见附录A。界面显示如下图所示：

“保持”选项表示输出维持最近一次的有效测量电流。

故障输出电流编辑界面

【故障定时器】

    也叫丢波定时器。当仪表连续发生故障/丢波时长超过【故障定时器】设定值时，则4-20ma端口将按照

【故障输出电流】选项设定值输出，默认为100s,范围是0-1000s。进入【专业设置】，选择【故障定时

器】，显示如下：

丢波时间编辑界面
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主机版本显示界面

【显控版本】

    为LCD运行的固件版本，图形界面显示如下：

显控版本显示界面
【主机版本】

    为仪表运行的固件版本。选择【主机版本】，按【ENT】进入，图形界面显示如下：

信息菜单操作说明

【传感器型号】

    为该表的产品型号。选择【传感器型号】，按【ENT】进入，图形界面显示如下：

传感器型号显示界面
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【传感器标签】

    用以在现场识别不同的传感器。一共16个字符表示，每个字符可以设置为‘0’~‘9’或者‘A’到‘Z’。

图形界面显示如下：

传感器标签显示界面

数字编辑示意图

键盘菜单编辑操作

    数字编辑菜单的操作说明如下，以盲区设定举例:

按【DN】键可以实现光标循环右移，右移到最后一位后，光标返回最左侧。如下图所示：

【DN】键实现光标右移
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按【UP】键可以实现光标处数字由0到9循环。

【UP】键实现光标处数字修改

按【UP】键可以实现光标处数字由0到9循环。

测控端返回确认设置成功状态示意图
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